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ABSTRAKT: Geo ki nemati ku zemsk®ho povrchu Y%

maS viacerTmi met-dami. Odi etoizmaerhma rnveyrut

stn2 c, vyug?2vaj ¥% geodeti na tento Yl présnomi
spracovan? Ydajov GNSS zaznamenanlch rref

me !asovT\chodhaa:chve/ iach parametrov]| asoyl ck

Naj zauj 2 mayvejppcuwOadall islkiVimeamiza geoki nemat
s¥%radnicovlich komponentov zoradenlch do
veOksesm&raposunu, resp. z me konmpoheatdvnoat sl e .vdlz

pokl adu spoQOahlivej stabiliz8cie refere

choduas poOahl i v®ho spracovani a, predst avu

nost2 zemsk®ho povrthunve@et  dwval Lt B #oh
nemati ky Slovenska na z8klade parametre\

ren|l nlch stan2c S¥%d®P®DjSovwoz spo ajgoiiaal chkov

1 bvoD

Viacer ® per manent3i® vreenfsekreejn | mr® essttaonri ocvee j obse
SKPOS)k®wi ivhnu 81l nej prev8dzke ug viac ako 10 ro
prevs8d&«oknpiwngcidi s nepretrgitlm monitornevan2zm p
terpretovaSemacénk®® pgoaclkisy na Slovenku oveOa
vek predtT m. Pr2spevok niggie_ opisuje postup
stan2c¢c SKPOS reprezentuj %ce rlchlostn® pohyby
venska poukazi j e wda a%skktor ® napriek zdanlivo dl hej d
ich samotnl odhad.

2 SPRACOVCVANI DAGNYS AD TVORBAHL RADWVV

Na vIipolet sYr adnzc~referenlnkTacrht osgt r aaakei cc kSoknP O/&s
Bratlslavg2%§5K®¢daqkﬂl softv®r Bernese eerzia 5.
bieha rutinne pre kagdl deR. Ako prv® s¥% pol 21
tT gdennTch riegentyvaktoS®NEX. ubHagden®¥%bdorov SI
vwkred eni e | asovich radov topocentricklysh ®mésr adn
ETRS89. Na obr. 1 s% zobrazen® stanice- SKPOS s
cami a stanlcami siete EUREF, ktor® s¥%% s¥| asSol



Obri.Per manent n® GNSS stanice spr
t e

g §van® na GKBD. St
s asSou sie F.

Vrozpat2 iDP@dp8 BOODA na presnl vipolet s¥%radn?
vyug2van8§ verzia 5.0 prboger gprow2Barmrge sve ,{ibkatcohr 8 |
radnice permanentnlch stanref ebroedni| nprme rtg8oncao dbor
(Drogl 8k, 2013) Od roku 2013, kedy dogl o k pr
na url ovanie 1/4r§(hn¥cliFRFZ@(D&.reNapo'mek t omu, g
rd&mcov na Nal gie vipol ty transformuj %% ao ETRF2
vuje na viacaedaohvpbdbhbheogskohkhurzali atkom roka 201:
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Na z8klade tohto faktu sa pracovn?2ci GKDPb roz
viednotnom r &§mci, al ez dv@hadwaadonSn tnah tno§ r prl mmesSu an
doposi a®n®@.okB8hbky v s¥r adniciach sp'soben® ro
mogn® na %%l ely Nalg2ch anal]lz vhodnlpretcpostuporp
by nemali vIzdalmaekyviadlyejni r@zentovanich anall



3 DEKOMPOZECI A H ARBAOD/OVA BNMDRC STANEC SKPOS

310dhad rTchlost?2 referen|lnich stan2c SKPOS

Odhad rTchlosti ref er enofdhadedréndisatsaonv2®h 08-K PaQSu szpoc

venlch s¥Y% adrsz®met £ETRS8Y. Prpradpbkktadea ygchg
stan2c,d,t gda Itirneelrny v | ase. Trend je odhadova
naj meng2ch gtvorcov. Smernica odhadnut ej pri amil
stanice alebo zmeny | egdhsatdroand nt2rce nw ul akysae .o dd‘alda
viednotlivlch s¥%radunaekVEtbhokhmgke®&bs as - Ku t|
dza naj ma po VvImene oadahraddvo®m us ksa kaonvs esza: Bdikhas de]
zlogky | asool ocburddav s _
Rl chl osS stan?2c 2% ces wmsrt|®mea nEST RS®B 9s Yarpadckent o s ¥ v
skutolnosti I en rezidu8lne rlchlosti v8-li rlch
Zij s kYohpylbautjRacup sa rl chl osSou cca 2 ¢cm za rok s
32El iming§cia skokov v |asovich radoch

Lasow®y svr adn?ab sad shokRa c@%@b@smbywblenm@ou
ant ®ny al e bnastgmiciP 1j 2 khlasdkdlyskdkdvioe mpgn®r ovaS na obr .
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Obr3Uk8§gka skokadwniviach | asovlch rdavd®rw snpal saeelf eerrTecnh nve
nici.

Eli mi n§clias skloklovradov je najd!legitej g2 krok
virazne znehodnotil odhad vislednlch rlchlost?2
v!asovlch radoch je,paedgbk® rscjxnrkw& d®tgbmy Pri
stan2c¢c a vzhOadom na skutolnosS, ¢ge neéeng vgetky
hardv®ru na staniciach, by tento proceas vygado
n2 d§8tumov di skomoimudnut ®rea o%lbell| ausrolvae nciha rd §t |
doch vyugi S softv®r Bernese 5.2, konkvr@tne pr
ticklch testov wurluj e&tsirdmrihf ipkoaretnncorsgd adk anmisht oav
vysokousSaepe@Ootini, 2012).

Odhad skokov za predpokladu kongtant rbej (l'ine
servs8cie je uvggenl napr. na obr. 4. Princ2p o

(Rapinski el al., 2016).
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330dhad sez-nnej zlogky lasovich radov

niektorTch staniciach SKPOS sa prej

I ra oaxi Dtrevwdiow ez- nnej vari §ci
®m so stakmli gu8caostahyduodph
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Obr5.0dhad | ine8§rneho treondonosppkolndosol akokicharado
sYradn2c stani cgsSOmEe. EIFRISBMO2 k) v

34 Anom8l ne spr8vanie stan2c SKPOS

Na niektorTch inohBkPORsMmEpolkg ke sdteamrdi ¢ ch W-asovich
nz2c zaznamenal.i anom8l ne spr8vanie. Pod-vykonan
ns§ najstamice r obl ®movim hardv®rom (Cei zel et a |
sprobl emati ckou ant ®noan o nkStlonmrelh os as pprr8evjaanviial | faosro
sYradn2c sa nach8dza na obr. 6.
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Obr 6. Stanican®&WgAny@il asaylsm radom.

Konkr®tny probl ®m na vyggie uvedenej stani ci
hardv®r Pré$t adihaaeheo Iril cvhjleotskty2obdobv® Weedm$El meho
nawlhA en® zo0o spracovani a.
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Obr 7.Podmienkymi ni m&Odgly | asov®ho radu pNeeprzearh@ghqkarne§ do s
reprezentujgni ni mi8Qghkiva st k a g ®kadub d d e | skok®iki®%r a d nArcerauwcghov an §
g2 pgerd n i nu8O goked P& ® o raduisomal Ogloikast Bk e b ph das @ v lraddw)

4 REPREZENTCCI| EMAAKOSLOWENSKA

Vtejto | asti bud¥ postupne grafickydhalobrazen®
nuiz®topocentriskﬂsp@me%E'ﬁ389 ffor mou vektorov®h
je mogn® pozorovaS vplyv jednotlivlich krokov sy



Ako prv® s% na obr. 8 zobr aztezvawflort amomt §hne
dovvkt orl ch nie s%b el i minovpaonr®o vsikaohkdy2, mi k troire®R) eank a

znehodnocuj % grafick% reprezent§ciu vislednTch
pole horizontzl8d snywlhcvkk trodhdl@b tskkaoky el i mi novan®.
vektorov® pole rlchlost? z obr. 9 upraoen® o0 V!
gl o egte pred odhadom vislednlch rlchl ost?2 N a
zobr . 10 po el ilm hlowlapeé u is. e ddanknoenji ezc na obr . 12
vektorov® pole rlchlost? do odhadu ktorlch op!
presnosti s¥%radn2c pre kagd® tlgdenn® riedgenie
SINEXavmod el i vystupuj %% vo forme matice v8h.
Charakteristi presnosti odhadnutlch rlchl os

[¢ himb ev ke ako s¥%repberaeeh®j 5:ambé
konfidenl|lnl int dalbt] €buyek peeruygheal @ dfhnastli §d e
j Yaci smer . Mo dr farba reprezentuje vektory sn
ostatn® smery vektorov.
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nt8lne rTch losti 6KBm?  §kdraade midchia ddio zs ftrog
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ObrlQHor i zont §1 me cr izah ladstnil c@K &l a gspkhadeandchadu_ z t o
k1l ch s ¥Ysryasdtn®nce MEM RES8®2 m s k okdsvt rs&ureand2nd co daOahl | ch h

Obr1l Horizont§lne rTchlostiGKshanzgkizadadedhathudo @
kl ch sVYsryasdtn®mce MEM RES8M2 m s k,okicvt rg§hrerad m2 oad@ah Inlnehh hodn
z|l ogrkoyl sou .peri -dou

Obr 12. Horizont8lne rlchl GKiia sz&kl2ad e aad diedd ch tdo
kl ch sYsryasdtnGRB89eEVTE en2 m skoklstrgvheadm? ogdOahhnejh hodr

z|l ogrkoyl sou pseavi8geémd mapresnost?2 url|lenia s¥%radn2c
Zobr. 8 ag Wi2nivmkdonw , kjreoksu uvaguijlacsehad chdgtrr §

doch (obr 9) , doch8dza pri 0 s t a¢pating 2mene odhddofoh s pr ac



